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姓名（学位，职称）

高利新（博士，教授）

教育背景

2000年 3 月 博士研究生，浙江大学大学控制系, 工学博士

-2003年 6 月

1991年 9 月 硕士研究生，华东师范大学数学系,理学硕士

-1994年 6 月

1986年 9 月 大专，温州师范学院数学系 ,数学教育专科

-1988年 6 月

经历

工作经历

2005年 12 月 教授，硕导，温州大学数理学院

-现在

2004年 6 月 在职博士后，中国科学院系统所

-2006年 6 月

2000年 12 月 副教授，温州师范学院数学系

-2005年 11 月

1994年 7 月 讲师，温州师范学院数学系

-2000年 11 月

1988年 9 月 教师，永嘉中学

-1991年 9 月

学术交流经历

2016年 8 月 访问教授， 加拿大英属北哥仑比亚大学

-2016年 11 月



2012年-现在 编委， Journal of Computer Networks and Communications

教学经历

1994年 9 月 讲授课程
-至今

○ 数学分析 ○ 高等代数

○ 运筹学 ○ 计算数学

○ 控制理论基础 ○ 高等数学

○ 矩阵论 ○ 线性系统理论

..................

研究方向

1 多智体系统理论

2 网络控制理论

3 智能和优化算法

荣誉和奖励

1 温州市“511 人才工程”第一层次（2002）

2 浙江省高校中青年学科带头人（2003）

3 浙江省“151 人才工程”第三层次（2005）

主持和参与项目

教学项目

2022 年 7 月 金融大数据分析与处理实验室，

-20223 年 12 月 教育部高教司 2022 年产学合作协同育人项目，主持

2022 年 7 月 基于 OBE 理念数学类课程在线评测系统及教考分离改革与

-2023 年 12 月 实践，教育部高教司 2022 年产学合作协同育人项目，主持

2021 年 1 月 国家级一流本科专业：数学与应用数学，教育部，负责人



2020 年 1 月 省级一流本科专业：数学与应用数学，教育部，负责人

2018年 9 月 新工科背景下数学类专业应用型人才培养模式的研究，

-2020年 12 月 浙江省高等教育“十三五”教学改革研究项目，主持

2017年 9 月 大数据技术师资培训

-2018年 12 月 教育部高教司 2017 年产学合作协同育人项目，主持

2016年 1 月 浙江省特色专业：数学与应用数学，浙江省教育厅，负责人

-2020年 12 月

学术项目

2023 年 1 月 浙江省一流学科 B：数学，浙江省教育厅，负责人
-2027 年 12 月

2022 年 11 月 温州市重点实验室：数学模型与智能计算
-2024 年 12 月 温州市科技局，负责人

2022 年 1 月 面向多智能体系统集群行为的事件触发与隐私保护、
-2025 年 12 月 化研究国家自然基金项目，参与

2017年 1 月 多智能体系统基于采样数据的分布式自适应容错控
-2019年 12 月 制研究， 浙江省自然科学基金，主持

2013年 1 月 面向多移动机器人网络的分布式队形控制研究
-2015年 12 月 制控制研究， 浙江省自然科学基金，主持

2012年 1 月 通讯约束下随机自适应控制的信息论方法，
-2014年 12 月 国家自然基金项目，参与

2011年 1 月 基于传感网络的多移动智能体系统协调控制研究
-2011年 12 月 国家自然基金项目，主持

2007年 1 月 基于局部信息作用的多个系统建模与控制研究
-2009年 12 月 国家自然基金项目，主持

2007年 1 月 非线性切换系统理论、算法、应用
-2009年 12 月 国家自然基金项目，参与

2005年 7 月 多主体复杂系统的局部信息控制研
-2007年 7 月 中国博士后基金，主持



2003年 1 月 弱实时调度理论及其在网络服务质量中的应用

-2003年 12 月 国家自然基金项目，参与

2002年 1 月 工业过程不确定采样系统多目标鲁棒优化控制

-2004年 12 月 国家自然基金项目，参与
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Kybernetika, 47(5), pp. 773-789, 2011
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for Jumping Stochastic Cohen-Grossberg Neural Networks with Mixed Delays,
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Y. Luo, L. Gao, F. Wang, The L2 − L ∞ control for

leader-following coordination with switching topology and time-delay，
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L. Gao, H. Yan, D. Jin, Consensus problems in multi-agent

systems with double integrator model. Chinese Physics B. 19 (5), 050520,

2010.5

D. Jin, L. Gao. Stability analysis of a double integrator swarm



model related to position and velocity. Transactions of the Institute of
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L. Gao, D. Cheng, Y. Hong. Control of group of mobile autonomous
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2008

L. Gao, W. Chen, On D-admissibility conditions of singular

systems, International Journal of Control, Automation and Systems, 5 (1),
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Y. Hong, L. Gao, D. Cheng, J. Hu, Lyapunov-based approach to

multi-agent systems with switching jointly-connected interconnection,
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Y. Hong, J. Hu, L. Gao, Tracking control for multi-agent
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algebraic Riccati equation , IEEE Trans On Automatic Control , 47 (7),

1212-1213, 2002



指导硕士生

2004 级 金丹 2005 级 谢民 管海娃

2006 级 徐晓乐 何建平 褚宏军 2007 级 杨阿龙 闫慧娟

2008 级 王芳 罗燕平 2009 级 王礼勇 朱新建

2010 级 张艳 李俊伟 2011 级 许冰冰 崔贾 黄辉

2012 级 陈文秀 赵玉格 2013 级 崔玉龙 王如生 崔媛媛

2014 级 李志滔 王欢 2015 级 史蔚敏 方惠

2016 级 张宇 曹鹤 2017 级 陈颖 毕慧清

2018 级 林承业 杜成圆 2019 级 罗欢 池超

2020 级 蔡佳 秦硕 2021 级 桂亚林 张星

2022 级 杨澳 翁莉雯

指导本科生竞赛

2010年 研究生数学建模竞赛 国家一等奖

2017年 大学生数学建模竞赛 国家二等奖

2017年 美国数学建模竞赛 二等奖

2020年 大学生数学建模竞赛 国家二等奖

2021年 美国数学建模竞赛 二等奖

科研获奖
○ Y. Hong, J. Hu, L. Gao, Tracking control for

multi-agent consensus with an active leader and variable topology，

Automotica Top Cited Article 2006-2010，2011


