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2017年 9 月 博士研究生，南京理工大学自动化学院, 工学博士
-2022年 11 月

2014年 9 月 硕士研究生，温州大学数学与信息科学学院, 理学硕士
-2017年 6 月

2010年 9 月 本科，黄冈师范学院数理学院, 理学学位
-2014年 6 月

经历

工作经历

2023年 2 月 讲师，温州大学数理学院
-现在

学术交流经历

2019年 9 月 访问学者， 美国密歇根州立大学
-2021年 3 月

研究方向

1 自适应控制

2 有限时间控制

3 多自主体系统

4 强化学习

5 分数阶系统

6 协同控制
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